
Robosapien V2

Actions souhaitées Boutons de la télécommande

Arrêt de l’action en
cours

Mouvements de la
tête + ouverture/
fermeture mains

Mouvements du bras
gauche + épaules :
haut-bas
Mouvements du bras
gauche + poignets :
gauche-droit

Hanches
avant-arrière
Taille droite-gauche

Mouvements de la
partie supérieure du
corps

Coup de pied gauche

Marche du robot

(levier gauche)


