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Taille
articulée

Epaules et poignets
articulés

(de chaque côté)

07

 Capteurs placés 
sur les deux pieds, à 
l’avant et à l’arrière



21

       = Systèmes de vision – Marche/Arrêt (On/Off)
• Le RobosapienTM V2 est doté de deux systèmes de vision pouvant
	 suivre les mouvements, détecter les obstacles et distinguer 
	 différentes couleurs.
• Vous pouvez activer et désactiver les systèmes de vision grâce à
	 la touche     (Systèmes de vision - Marche/Arrêt) située sur la
	 télécommande.

      

Vision infrarouge – longue distance
• Lorsque le RobosapienTM V2 détecte un objet grâce à son système de 
	 rayonnement infrarouge longue distance, le robot suit l’objet en
	 utilisant à la fois sa tête et la partie supérieure de son corps.
• Il n’effectue aucun commentaire concernant l’objet perçu à cette
	 distance.
• Tandis qu’il suit le mouvement d’un objet à longue distance, ses yeux
	 clignotent à un rythme lent. (Voir Clignotement des yeux en page 26).

Vision infrarouge - distance rapprochée
• Lorsqu’il détecte un objet à distance rapprochée, le RobosapienTMV2
	 suit l’objet jusqu’au point maximum de rotation de sa tête.
• Il effectue des commentaires sur les objets détectés à distance
	 rapprochée et ses yeux clignotent à un rythme rapide. (Voir
	 Clignotement des yeux en page 26).
•	Si l’objet que le RobosapienTM V2 détecte et suit à distance 
	 rapprochée, grâce à son système de rayonnement infrarouge, demeure
	 statique pendant quelques secondes, il peut vous demander de le lui 
	 donner.
•	Si, dans ce cas de figure, vous lui proposez un objet plusieurs fois
	 sans le lui donner, le robot peut s’en trouver agacé et effectuera
	 une réinitialisation.

ATTENTION : Prenez garde lorsque vous proposez un objet au 
RobosapienTM V2. Pour s’en saisir, le robot lâchera ce qu’il tient déjà.
Remarque : Si vous faites suivre au RobosapienTM V2 un objet pendant 
un temps trop long, en lui faisant utiliser son système de vision à 
distance rapprochée, le robot se lassera de l’ordre donné et 
procèdera à une réinitialisation.

Systèmes De Vision

•	Lorsque le RobosapienTM

	 V2 est en position statique,
	 le système de vision
	 infrarouge peut détecter tout
	 mouvement selon deux types
	 de distance, tel qu’indiqué au
	 schéma ci-contre.
• Le robot réagira différemment
	 aux objets en fonction de la
	 distance de rapprochement de
	 ceux-ci.
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