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 1 LECTURE D’UN PLANNING.    

  
 
 
 
 
 
 

2 LIAISON ALGORITHME – ORGANIGRAMME (ALGORIGRAMME). 
 
 

 TECHNOLOGIE 
 

41 Fiche connaissances complémentaire  
Tableau d’antériorité 

Inventaire des opérations  
(ou tâches) 

Ressources humaines (et 
matérielles) mobilisées pour 
la réalisation de la tâche 
correspondante 

La longueur des barres 
indique la durée prévue 
pour réaliser la tâche 

Tâches 
indépendantes 

Tâches dépendantes 

Jalon qui marque un 
point d’arrêt pour la 
réalisation de revues de 
projet 

Revue de projet : Ce sont des grands rendez-vous du projet programmés à des étapes clefs où participent les différents 
collaborateurs, le chef de projet et éventuellement sa hiérarchie. Elles permettent de vérifier la cohérence des travaux réalisés par 
rapport au cahier des charges, la viabilité du projet (coûts, délais) et permettent éventuellement de prendre de nouvelles 
orientations. 

Liens de 
dépendance 
dépendantes 

Début programme « Danse de l’arrivée » (1) 
faire une pause de 5s (2) 
faire sonner le robot 3s (3) Si il faut jour (4) Alors (5)   allumer les phares avant et arrière (6) Sinon (7)  éteindre les phares avant et arrière (8) Fin SI (9) avancer le robot sur 10 cm (10) Tant que il n’y a pas de bruit détecté (11) Faire (12) tourner le robot sur lui-même (13) Fin Tant que (14) reculer le robot sur 10 cm (15) avancer le robot sur 10 cm (16) Répéter (17)  avancer le robot sur 10cm (18)  tourner le robot de 90° sur la droite (19) Jusqu’à obstacle détecté (20) Fin du programme (21) 


